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Shackuv-Hartmannuv senzor vinoplochy

CCD kamera +  matice mikrococek




Zobecneni mereni SH senzoru
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Soucasné mereni polohy a hybnosti

mala apertura : meéreni velka nejistota
polohy meéreni hybnosti
, mereni velk4 nejistota
velka apertura —> : v
hybnosti mereni polohy
SHS —> soucasné méreni polohy a hybnosti!

Problém soucasného meéreni nekomutujicich
proménnych je dobre znadmy z kvantové optiky.

Z. Hradil, J. Rehacek, and L. L. Sanchez-Soto, Quantum Reconstruction of the Mutual Coherence
Function, Phys. Rev. Lett. 105, 010401 (2010).



Kvantovy formalizmus

—> elegantni popis pomoci Diracovy symboliky

systém s vnéjsimi stupni volnosti svétla
popsan koherenc¢ni matici

p =0 -> rekonstrukce pomoci QIP

—_ intenzifikovana CCD kamera

moznost méreni slabych signalt



Popis méreni SH senzorem

koherentni svétlo c¢astecne koherentni svétlo
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1D-Ctvercova aperturni funkce
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QIP p=0

B. Stoklasa, L. Motka, J. Rehaédek, Z. Hradil, and L. L. Sdnchez-Soto, Wavefront sensing reveals optical
coherence, Nature Communications 5, 3275 (2014).
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HD vs. SHS mereni

SHS HD

Uneéjst (I;) - vnitrni

sinc (Ap; + pp) sinc (Ap; + py) ' PmPrIAx Hn () Hn(x;) €m0




HD vs. SHS mereni

SHS HD
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D. Sych, J. Rehadek, Z. Hradil, G. Leuchs, and L.L. Sanchez-Soto, Informational completeness of continuous-
variable measurements, Phys. Rev. A 86, 052123 (2012).
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L. Motka, B. Stoklasa, J. Rehacek, Z. Hradil, V. Karasek, D. Mogilevtsev, G. Harder, C. Silberhorn, and L. L.
Sanchez-Soto, Efficient algorithm for optimizing data-pattern tomography, Phys. Rev. A 89, 054102 (2014)
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Aplikace

Meéreni prostorové koherence UV laseru

Koherence reliktniho zareni

3D zobrazovani

Charakterizace virovych poli



Dekuji za pozornost!



